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Mobilny robot pirotechniczny na lotnisku

Funkcjonariusze Placowki Strazy Granicznej na lotnisku w Pyrzowicach zostali
wyposazeni w mobilnego robota pirotechnicznego.Juz od dwoch tygodni funkcjonariuszy
Strazy Granicznej realizujgcych w Miedzynarodowym Porcie Lotniczym "Katowice" w
Pyrzowicach zadania w zakresie bezpieczenstwa w komunikacji lotniczej wspiera mobilny
robot pirotechniczny typu EXPERT. Urzadzenie zostato skonstruowane przez specjalny
zespot inzynieréw z Przemystowego Instytutu Automatyki i Zastosowano w nim
rozwiazania techniczne, ktére w pelni sprawdzaja sie w praktycznych dziataniach
pirotechnicznych eliminujac koniecznos¢ wykonywania przez czlowieka najbardziej
niebezpiecznych czynnosci. Unikalna konstrukcja EXPERTA stwarza mozliwo$¢
operowania w dotychczas niedostepnych dla robotoéw miejscach. Moze on wykonywac
pelen zakres misji antyterrorystycznych m.in. na poktadach samolotéw pasazerskich
wspomagajac skutecznie prace pirotechnikow. Z powodzeniem jest wykorzystywany do
rozpoznania pirotechnicznego réznego rodzaju przedmiotéw, w tym pozostawianych na
lotnisku bagazy. Do tej pory rozpoznanie pirotechniczne pozostawionych bagazy z
niewiadoma zawartoscia przeprowadzali odpowiednio przeszkoleni i wyposazeni
funkcjonariusze Strazy Granicznej wchodzacy w sktad specjalnego zespotu interwencji
pirotechnicznych. Teraz w tym niebezpiecznym zajeciu, zmniejszajac ryzyko zagrozenia
zycia lub zdrowia, zastepuje ich nowoczesny robot, ktéorym dzieki odpowiedniej
konstrukcji mozna sterowac na odlegtos¢, zaréwno za pomoca przewodu jak i droga
radiowa. Zdalne sterowanie urzadzeniem pozwala na peine bezpieczenstwo
obstugujacego, ktory daleko od miejsca zagrozenia precyzyjnie steruje jego ruchami.
Robot jest zasilany z akumulatoréw umieszczonych wewnatrz bazy mobilnej lub przez
kabel z sieci 230V (czas operacji z akumulatoréw wynosi od 4 do 8 godzin). System
kontroli robota umozliwia jednoczesne sterowanie wszystkimi jego napedami. Konstrukcja
robota wazacego 180 kg godzi ze soba dwa sprzeczne wymogi: mata baza mobilna
umozliwia manewrowanie w ciasnych pomieszczeniach w tym na poktadach samolotéw, a
jednoczesnie manipulator ma duzy zasieg i udzwig. Dtugosc¢ oraz szerokie rozwarcie
szczek chwytaka dobrane zostaty tak, aby mozna byto chwytakiem dosiegna¢ np. do dna
polki na bagaz podreczny w samolocie i wyciagna¢ stamtad podejrzany pakunek.
Specjalny system stabilizacji bocznej zapewnia zablokowanie potozenia bazy mobilnej, a
przez to bezpieczne podnoszenie ciezaréw oraz bardzo precyzyjne sterowanie
manipulatorem. Bardzo sprawne jest tez poruszanie sie robota. Gasienice przednie (o
zmiennym, zdalnie sterowanym nachyleniu) zapewniaja stabilnos¢ konstrukcji przy
pokonywaniu wysokich przeszkdd oraz schodow. Rozktadane stabilizatory boczne



umozliwiaja solidne zablokowanie potozenia bazy mobilnej, co pozwala na bezpieczne
podnoszenie duzych ciezaréow oraz bardzo precyzyjne operowanie manipulatorem nawet
przy jego pelnym bocznym wysiegu. Stabilizatory moga zosta¢ zdemontowane, co
zmniejsza o 8 cm szeroko$¢ bazy mobilnej. Zasieg manipulatora wraz z chwytakiem
wynosi prawie 3 m. Dzieki wyjatkowo diugiemu wysuwowi gérnego ramienia mozliwa jest
inspekcja przestrzeni zaréwno na wysokosci pétek na bagaze np. w samolocie jak i pod
fotelami pasazeréw. EXPERT jest wyposazony w 6 kamer. Cztery kolorowe kamery
rozmieszczone sa: na chwytaku, z tytu i z przodu robota oraz na manipulatorze (kamera
gléwna z mozliwoscia obrotu o 360



